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SOLUCOES 3DEXPERIENCE WORKS ACELERAM DESENVOLVIMENTO DE ROBOS DE
TRANSPORTE DE MATERIAIS PERIGOSOS

Estudo de caso

A Jevons Robotics escolheu substituir seu software de projeto por solucdes de modelagem, gerenciamento
de dados, simulacdo, colaboracdo e comunicacdo 3DEXPERIENCE Works para cumprir com economia sua
missdo de melhorar a sequranca da entrega de explosivos e outros materiais perigosos em terreno dificil e

de alto risco de locais de mineracdo a céu aberto com o uso de seu inovador rob6 de transporte de materiais
perigosos ARTEV6000.
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Desafio:

Desenvolver de forma rapida e econdmica um
veiculo roboético elétrico automatizado para uso
pela industria de mineracdo ao percorrer terrenos
dificeis e perigosos e ao transportar materiais
nocivos, como explosivos, para cumprir prazos
dos clientes.

Solucao:

Implementar solucées de modelagem, projeto,
gerenciamento de dados, simulacdo, colaboracdo
e comunicacdo do portfélio do 3DEXPERIENCE
Works, que opera na plataforma 3DEXPERIENCE
baseada em nuvem.

Resultados:

- Acelerou o desenvolvimento

- Economizou tempo e dinheiro com as simulacoes

- Reduziu iteragoes de prototipagem

- Melhorou tempo de construcdo de montagem,
reduzindo custos

A Jevons Robotics Pty. Ltd. é uma startup basea-
da em Perth, Australia, que desenvolve solucdes
roboticas de ponta para melhorar a sequranca na
indUstria de mineracao usando técnicas avancadas
de controle, inteligéncia artificial (IR), robodtica,
avancos em unidade de processamento de compu-
tador (CPU) high-end/unidade de processamento
grafico (GPU) e tecnologias de bateria elétrica.
Fundada em 2027 e composta por profissionais
com vasta experiéncia em mineracao, a Jevons tem
como missao melhorar a sequranca da entrega de
explosivos e outros materiais perigosos em terre-
nos dificeis e de alto risco.

Apods incidentes tragicos que levaram embora a
vida de alguns trabalhadores que operavam em
situacoes perigosas, a Jevons esta desenvolvendo
veiculos e requisitos autbnomos para entregar
fisicamente explosivos e outros materiais perigo-
sos em terrenos dificeis e de alto risco, que estdo
presentes em locais de mineracao a céu aberto.
Com foco inicial na drea de mineracao de miné-
rio de ferro Pilbara, no noroeste da Australia, a
Jevons projeta veiculos robdticos do zero, maxi-
mizando a eficiéncia para os clientes, colaborando
com parceiros para desenvolver solucdes que per-
mitam aos clientes automatizar e eletrificar suas
operacoes.

De acordo com o diretor de operacoes (COOQ)
David Crosbie, o primeiro produto da empresa — 0
ARTEV™ 6000 (Veiculo elétrico de terreno remoto
automatizado com classificacdo de até 6.000 kq)
- foi aprovado no teste de prova de conceito no
inicio de 2024 e esta programado para implantacdo

"Inicialmente, fomos atraidos pelas
solucdes 3DEXPERIENCE Works,

L, afinal, muitos projetistas e engenhei-
ros na Australia ja conheciam o SOLIDWORKS.
"No entanto, quando comecamos a trabalhar
na nuvem, percebemos o quanto a plataforma
3DEXPERIENCE nos ajudaria a crescer.

0 gerenciamento de dados transparente na
nuvem sera definitivamente um alicerce ao
crescimento, mas sem duvida, a maior econo-
mia foi a rapidez com que fizemos tudo. Afinal,
nao precisamos de uma curva de aprendizagem
nem de requisitos de treinamento."

- David Crosbie, diretor de operacoes

na regiao de Pilbara em meados de 2024. Crosbie
explica que, quando a empresa foi fundada em
2021, enfrentou a tarefa hercllea de desenvolver o
veiculo robdtico de forma rapida e econdmica para
cumprir prazos apertados de clientes importantes.
"Precisavamos concluir o desenvolvimento de um
produto inovador em tempo recorde, razao pela
qual decidimos substituir o nosso software de proje-
to original que um dos nossos colegas recomendou
quando a empresa foi fundada", conta Crosbie.

"Quase imediatamente, tivemos problemas corpo-
rativos para encontrar projetistas e engenheiros que
ja soubessem usar o pacote com o qual comeca-
mos", continua Crosbie. "Como startup, estavamos
tentando desenvolver produtos e expandir muito
rapidamente, e ndo queriamos um pacote com
uma curva de aprendizado ingreme que exigisse
treinamento caro e prolongado. A maioria dos pro-
jetistas e engenheiros que entrevistamos ja sabia
usar o software SOLIDWORKS®. O SOLIDWORKS
parecia ser o pacote de projeto mais onipresente
e conhecido da Australia, com um enorme pool
de talentos disponivel. Enquanto analisdvamos a
possivel aquisicdo do SOLIDWORKS, uma de nossas
revendas, Central Innovation, falou sobre as solu-
coes 3DEXPERIENCE® Works”

A Jevons optou por implementar solucoes de
modelagem, projeto, gerenciamento de dados, si-
mulacao, colaboracdo e comunicacao do portfélio
do 3DEXPERIENCE Works, que opera na plataforma
3DEXPERIENCE baseada em nuvem. "Inicialmente,
fomos atraidos pelas solucdes 3DEXPERIENCE



Works, afinal, muitos projetistas e engenheiros
na Australia ja conheciam o SOLIDWORKS", apon-
ta Crosbie.

"No entanto, quando comecamos a trabalhar
na nuvem, percebemos o quanto a plataforma
3DEXPERIENCE nos ajudaria a crescer", acrescenta
Crosbie. "O gerenciamento de dados transparen-
te na nuvem sera definitivamente um alicerce ao
crescimento, mas sem duvida, a maior economia foi
a rapidez com que fizemos tudo. Afinal, ndo pre-
-cisamos de uma curva de aprendizagem nem de
requisitos de treinamento."

PRAZOS CUMPRIDOS POR MEIO DA
COLABORACAO

Com a maior colaboracao entre as solucdes
3DEXPERIENCE Works, a Jevons conseguiu cumprir
prazos apertados para projetar e fabricar varios
subsistemas em paralelo para o ARTEV6000. "A
possibilidade de ter atualizacoes constantes sobre 0
desenvolvimento de outros subsistemas projetados
e iterados por diferentes engenheiros de projetos
na montagem principal é o tipo de colaboracao
que realmente agiliza as tarefas", diz o engenheiro
sénior Adrian Gil. "Quando os subsistemas sdo pro-
jetados simultaneamente e compartilham espaco
comum dentro do chassi do rob6, a colaboracao é
essencial para gerenciar o espaco, bem como para
validar interacoes saudaveis entre esses sistemas,
como a eliminacdo de interferéncias mecanicas,
problemas de montagem, problemas de instalacao e
interferéncias elétricas/de fiacdo."

"Trabalhar na nuvem nos abre um mundo de pos-
sibilidades para trabalharmos de forma eficiente
usando recursos internos e externos", observa
Crosbie. "Por exemplo, separar o projeto do detalha-
mento representa uma grande vantagem para nos
daqui em diante, porque podemos alocar recursos
de uma maneira que seja mais economica."

VALIDAR A SEGURANCA, ECONOMIZAR TEMPO
E DINHEIRO COM SIMULACOES

A Jevons usou as ferramentas de simulacdo inte-
gradas do 3DEXPERIENCE Works para conduzir
analises de tensao estatica linear em componentes
de carga para otimizacdo de geometria e material,
além de requisitos de fator de sequranca para cada
subsistema. “Os estudos de simulacdo que exe-
cutamos usando solucoes 3DEXPERIENCE Works
reduziu o tempo de desenvolvimento, pois pode-
mos validar rapidamente novas ideias e conceitos”,
enfatiza Gil. “Também realizamos simulacdes em
sistemas importantes que afetam o desempenho,

“Os estudos de simulacdo que executa-
' mos usando solu¢oes 3DEXPERIENCE
27 Worksresultaram emum tempode
desenvolvimento mais rapido, pois podemos
validar rapidamente novas ideias e conceitos.
Também realizamos simulacdes em sistemas
importantes que afetam o desempenho, como
chassi, estruturas de sistema de posicionamento
fino e componentes de trava de médulo de alta
tensdo. Quando realizamos analises de fatores de
seguranca em cada subsistema, para cumprir os
requisitos de sequranca, conseguimos rapidamen-
te ver melhorias de conceito que aumentavama
seguranca. Ao mesmo tempo, conseguimos usar a
simulacdo para reduzir os requisitos de iteracao de
fabricacdo, o que nos ajuda a otimizar o tempo de
constru¢do e montagem para reduzir custos!’

- Adrian Gil, engenheiro sénior
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Com a possibilidade de colaborar de forma mais eficaz e simular o
desempenho do projeto mais rapidamente na nuvem, a Jevons Robotics
conseguiu cumprir prazos apertados para o seu rob6 de transporte de
materiais perigosos ARTEV 6000, melhorando simultaneamente a
seguranca e economizando tempo e dinheiro.



como chassi, estruturas de sistema de posiciona-
mento fino e componentes de trava de mddulo de

alta tensao. Jevons Robotics Pty. Ltd.

. Unit 11, 3 Wicks Street
“Quando executamos analises de fatores de seguran- Bayswater, Perth 6053
ca em cada subsistema, para cumprir os requisitos de Australia Ocidental
seguranca, conseguimos rapidamente ver melhorias

de conceito que aumentavam a seguranca”, con- Telefone: +61 409 096 695
tinua Gil. “Ao mesmo tempo, conseguimos usar a
simulacdo para reduzir os requisitos de iteracao de
fabricacdo, o que nos ajuda a otimizar o tempo de VAR: Central Innovation, Redcliffe,
construcdo e montagem para reduzir custos” Perth, Australia Ocidental

www.jevonsrobotics.com.au

UM ROBO PARA FAZER O TRABALHO PESADO

A primeira aplicacdo para a qual o ARTEV6000 sera
implantado envolve o transporte de uma mistura
explosiva de nitrato de amonio e 6leo combustivel -
referido como "ANFQ" - em perfuracoes ja feitas que
aguardam uma carga explosiva para limpar a terra
em Mineracao a céu aberto, processo usado para
mineracao de minério de ferro. Tradicionalmente, a
mistura explosiva foi entregue por um ser humano
que dirigia um veiculo. No entanto, como os contor-
nos sao raramente nivelados em minas a céu aberto,
uma equipe de pessoas carrega baldes de explosi-
vos até os furos de explosdo ingremes e dificeis de Produtos:

alcancar, aumentando a probabilidade de acidentes. . 3DEXPERIENCE SOLIDWORKS Premium

A Jevons tem como objetivo tornar o processo mais , )
seqguro e eficiente com o robd ARTEVE000. ’ ;DEXPERIENCE SOLIDWORKS Simulation
esigner

- 3DEXPERIENCE Learner
- Collaborative Designer for SOLIDWORKS

“As solucoes 3DEXPERIENCE Works tém desempe-
nhado um papel importante no desenvolvimento
de produtos que impedem as pessoas de entrarem
em situacdes de risco”, enfatiza Crosbie. “Essas fer-
ramentas baseadas em nuvem provaram ser uma
grande vantagem para nos, pois resolvemos pro-
blemas de seguranca no setor de mineracao e em
outros setores com problemas parecidos."
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- Collaborative Industry Innovator
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5. BDEXPERIENCE, o logotipo 305,

, UMa empresa europ

Nossa plataforma 3DEXPERIENCE®, que oferece um amplo portfdlio de solucdes, é a base da nossa
linha de aplicativos presentes em 12 setores do mercado.

A Dassault Systémes é uma catalisadora do progresso humano. Proporcionamaos ambientes virtuais colaborativos as empresas e 3os profissionais
para que possam imaginar inovacdes sustentaveis. Ao criar experiéncias gémeas virtuais do mundo real com nossa plataforma e aplicativos do
3DEXPERIENCE, nossos clientes podem redefinir os processos de criacdo, producdo e gerenciamento do ciclo de vida de sua oferta e, assim, causar um
impacto significativo para tornar o mundo mais sustentavel. A beleza da Economia da Experiéncia é que ela € uma economia centrada no ser humano
para o beneficio de todos: consumidores, pacientes e cidadaos.

mes. Todos os dif

3DEXPERIENCE’
A Dassault Systemes agrega valor a mais de 300.000 clientes de todos os tamanhos e setores, em mais de 150 paises. Para obter mais informacoes,
acesse www.3ds.com.
Europa/Oriente Médio/Africa Asia-Pacifico Américas
Dassault Systemes Dassault Systemes Dassault Systemes
10, rue Marcel Dassault 17F, Foxconn Building, 175 Wyman Street

CS 40501 No. 1366, Lujiazui Ring Road Waltham, Massachusetts

;S DASSAULT 78946 Vélizy-Villacoublay Cedex Zona Piloto de Livre Comércio, 02451-1223

Fi X i200120 EUA
SUSTEMES fanee ot



