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더 알아보기: https://solidworks.com/ko/lp/automate-collaborate-and-connect-uncover-efficiencies

5가지 항목 요약: ROBOT 
PROGRAMMER

설계와 제조 간의 격차를 해소하고, 모든 생산 단계에서 디지털 연속성을 유지합니다. 

1 제조 비용 절감을 위한 간단한 프로그래밍: 공통적이고 직관적인 언어를 사용하여 시뮬레이션과 프로그래밍을 
수행하고, 번역기를 사용하여 이를 기본 로봇 언어로 변환합니다.

4 설계 및 엔지니어링 솔루션과의 연결: SOLIDWORKS 및 DS CATIA와 작동하지만, CAD에 구애받지 않고 다른 CAD 
솔루션과도 작동합니다.  

5 성장에 따른 확장: 개방형 아키텍처 덕분에 다른 시스템 및 기술과 통합되므로 비즈니스 요구 사항 변화에 따라 
솔루션을 더 쉽게 확장하고 맞춤 설정할 수 있습니다.

2 맞춤형 기술 보유: 비용이 많이 드는 시스템 통합업체 및 컨설턴트 없이도, 기존의 리소스와 사용하기 쉽고 포괄적인 
로봇 라이브러리 및 사전 정의된 구성 요소를 사용하여 작업할 수 있습니다.

3 원격의 작업 수행 가능: 오프라인 로봇 프로그래밍 및 원격 팀과의 작업을 위한 클라우드 기반 협업 플랫폼입니다.

https://www.solidworks.com/ko/lp/automate-collaborate-and-connect-uncover-efficiencies

