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了解更多信息，请访问：https://solidworks.com/zh-hans/lp/automate-collaborate-and-connect-uncover-efficiencies

五个快知识：ROBOT PROGRAMMER

架起设计与制造之间的桥梁，在生产的各个阶段保持数字连续性 

1 简化编程，降低成本：使用通用且直观的语言进行仿真和编程，并利用转换器将其转换为原生机器人语言。

4 保持与设计和工程的关联性：它完美兼容 SOLIDWORKS 和 DS CATIA，但它并不依赖特定 CAD 软件，因此也可以与
其他 CAD 解决方案协同工作。  

5 随着您的增长而扩展：凭借开放式架构，它可与其他系统和技术相集成，在业务需求发生变化时，可以更加简单地
扩展和定制解决方案。

2 拥有自己的技术：避免对成本高昂的系统集成商和顾问产生依赖；充分利用现有资源和简单易用的综合机器人库与预
定义的零部件。

3 吸引并远程聘用技术人才：离线机器人编程和基于云技术的协作平台可为远程团队协调提供支持。

https://www.solidworks.com/zh-hans/lp/automate-collaborate-and-connect-uncover-efficiencies

